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TECHNICKA ZPRAVA

VSEOBECNA CAST

Odbératel: Povodi Moravy, s. p. Brno - utvar 503, Ing. Radek Krupica
Objekt: odleh¢ovaci rameno Be¢vy km 41,37 - 41,91

Méreni provedi: Povodi Moravy, s .p. Brno — ttvar 210, A.Michlik, M. Slama
Datum méfeni: kvéten 2025

SPECIALNi CAST

Zadani vykonu:

Ukolem bylo polohopisné a vyskopisné zaméfeni odleh&ovaciho ramene Bedvy v km 41,37 — 41,91 a
nasledny vypocet kubatur sedimentu uloZzeného v rameni po povodni v zafi 2024.

Podrobné méreni:

Podrobné body byly zaméfeny metodou laserového skenovani LIDARem s integrovanou inercialni
jednotkou a pfijimatem GNSS neseného dronem. Pro presné ureni polohy byla pouzita metoda
GNSS-RTK s pfipojenim na sit CZEPOS na transformacni globalni kli¢ CZ_JT18.

Presnost méreni:

U podrobnych bodl dosazené odchylky odpovidaji kritériim 3. t¥idy presnosti dle CSN CSN 01 3410.

Pouzité méfrici pristroje:

LIDAR DJI Zenmuse L2 na dronu DJI Matrice 350 RTK

Souradnicovy a vyskovy systém:

Souradnicovy systém S — JTSK
Vyskovy systém Baltsky — po vyrovnani ( Bpv )

Kancelarské zpracovani méreni:

Pro zpracovani dat z LIDARu byl pouzit software DJI Terra, nasledné byla za pomoci softwaru Trimble
Business Center provedena automaticka klasifikace mra¢na bod( pro ziskani povrchu terénu
(ground). Mra¢no ground bylo nafedéno na hustotu bodld po 0,5m. Z tohoto mraéna byl vytvoien
digitani model terénu (DMT), ktery byl nasledné porovnan s DMT vytvoifenym ze zaméieni skute¢ného
provedeni stavby v €ervnu 2023 (plvodni stav). Zaméreni skutetného provedeni stavby provedia
firma ValMez geo s.r.o. Pro porovnani DMT a nasledny vypocet kubatur nanosl byl pouzit software
ATLAS DMT v. 24.04.2.

Technickou zpravu zpracoval : dne 13.5. 2025 Ing. Michaela Holoubkova ... (
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PROTOKOL VYPOCTU OBJEMU A PLOCHY

Metoda vypoctu : trojuhelnikova sit

Hlavni model : "G:\AKCE\2025\47-BEEVA USTi - N4NOSY, KUBATURY, NALET
LIDAR\ATLAS\BEEVA_USTi_GROUND 0_5"

Srovnavaci model : "G:\AKCE\2025\47-BEEVA USTi - NANOSY, KUBATURY, NALET LIDAR\ATLAS\PGVODNi STAV"

Vypocet 1: - oblast vypoctu — DNO-DNO (ohranic¢eno bfehovymi patami)

VYSLEDNY OBJEM :
V[+] = 3280.66 m3
V[-] = -191.05 m3
V[+] + V[-] = 3089.61 m3
abs(V[+]) + abs(V[-]) = 3471.72 m3

CELKOVA PLOCHA :

A[+] = 6132.31 m2

A[-] = 724.89 m2

A[0] = 0.00 m2
6857.20 m2

Vypocéet 2: - oblast vypo¢tu — OHRANICENO HORNI HRANOU KAMENNEHO ZAHOZU (mezi hornimi
hranami zahozu LB a PB)

VYSLEDNY OBJEM :
V[+] = 4457.24 m3
V[-] = -335.71 m3
V[+] +V[-] = 4121.53 m3

abs(V[+]) + abs(V[-]) = 4792.95 m3



CELKOVA PLOCHA :

Al+] = 8813.35m2

Al-]= 1300.89 m2

A[0] = 0.00 m2
10114.24 m2

Vypocet 3: - oblast vypoctu — HRANA — HRANA (LB bfehova hrana — PB biehova hrana)

VYSLEDNY OBJEM :
V[+] = 5868.97 m3
V[-] = -697.77 m3
V[+] + V[-] = 5171.20 m3
abs(V[+]) + abs(V[-]) = 6566.74 m3

CELKOVA PLOCHA :

A[+] = 13237.68 m2
A[-] = 2712.33 m2
A[0] = 0.00 m2

15950.01 m2



